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Guia de instalacidn y configuracién de Intelligent Monitoring

Capitulo 1 Instalacidn

1.1 Descripcion general del sistema

1.1.1 Diseio e implementacidn del sistema

El sistema de vigilancia inteligente se compone de los tres subsistemas principales, que
incluye el front-end, la transmision de red y el back-end.

Normalmente instalamos cdmara bullet y luz continua al costado muy cerca de la
carretera.

Cada vez que pasa un vehiculo, el sistema capturard una foto y transferird
automaticamente los datos y la imagen a la plataforma.

Note:
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1.2 Inspeccidn del sitio

1.2.1 Condiciones de construccidon para la instalacion

Si desea capturar la matricula e identificarla, le sugerimos que se construyan las siguientes situaciones:
La entrada-salida de la ciudad, la carretera necesaria entre las ciudades, las carreteras de alto nivel o

las vias de conexidn entre carreteras principales.

J Ap_plication Scenario

Urban Road Mixed Road Entrance & Exit Highway Toll Station

Los escenarios de aplicacion que deben evitarse al elegir el punto de
ajuste son tramos de carretera con colas lentas, trafico complejo, carriles

anormales, curvas o callejones sin salida, etc.
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1.3 Instalacion

1.3.1 Montaje central (recomendado)

La instalacion intermedia es capaz de proporcionar la condicion mas ideal. La guia de instalacién
es la siguiente.

I. Instale la cdmara en la posicion central de los carriles. A continuacién, ajuste el angulo vertical a
una vista adecuada. La distancia de referencia de la vista es de aproximadamente 80 ~ 100 m.
Finalmente, ajuste el angel de rotacion para asegurarse de que todos los carriles estén verticales en la
vista.

Il. La cdmara admite el conteo de vehiculos sin importar si estd detectando la cabeza o la cola del

vehiculo.

Q Pole Height:6m~8m

DS-TL2000CT EEE., =TT
3.75m E -

Lane 1 I» -

Lane 2 3.75m ‘W _TCM403

20m~25m

1.3.2 Montaje lateral

Por lo general, no es rentable ni esta permitido construir una instalacion de infraestructura
como el pértico. La condicidn de instalacion proporcionada puede ser impredecible, como
utilizar un poste de luz o un poste de semaforo. Por lo tanto, también ofrecemos una sugerencia
de instalacién en el borde de la carretera de acuerdo con el principio basico.

Monte la cdmara en el poste de luz o poste al lado de la carretera. A continuacién, ajuste el angulo
vertical a una vista adecuada. La distancia de referencia de la vista es de aproximadamente 80 ~ 100 m.

OPole Height:3m-~8m -
_I DS-TL2000CT o I ~.
Lane 1 3.75m TCM403 ™~ -
_____ T
Lane 2 3.75m T -
Lane 3 3.75m i el
I \“~\
[

20m~23m-
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1.3.3 Requisito de angulo

Independientemente de cdmo elija instalar cada cdmara, debe mantener las especificaciones de
instalacion que cumplan con los requisitos de rendimiento de la cdmara. El angulo de caida no es mas de
30 °, el angulo horizontal no es mas de 30 °, si la instalacidn real no puede cumplirlo, el rendimiento de la

camara de reconocimiento de matriculas se reduce considerablemente.

1 \2 Horizontal-
R o
‘J o
~
Height D. \\OC?,)?
\\@’59.
| ~%,
[ Drop Angle : Sey,
! e — >0,
< i ————Driving-direction . _v__Driving-direction. _________ _\_\:‘ |
Distance
44— Triger-Distance -
No. Requisito de angulo ubicacion Distancia de Triger
1 Altura = 5-6m 212m
2 LPR: Frontal, angulo vertical < 30° Altura =7m >15m
3 Altura = 8m 218m
4 D no mas de 12m 20m
5 LPR: Frontal, dngulo horizontal < D no mas de 15m 25m
6 30° D no mas de 17m 30m

1.3.4 Verificacion de pixeles

La altura estandar de los caracteres de la placa de matricula es de 25 a 30 pixeles, los caracteres de la
motocicleta y otros caracteres que se reconoceran no son inferiores al6 pixeles; Los bordes superior e
inferior de la placa de matricula deben ser lo mds horizontales posible, los bordes izquierdo y derecho
deben ser lo mas verticales posible y el angulo de inclinacién debe controlarse dentro de los 5 grados.

E:’?:T—j

e

I 1\
ABC 123XX |ET% | ABCa23xX | ETY

h=Pixel of the key letter’s height=25~30 pixels

LPRrate ——=(— K K Best » @ > oyvy——

Pixel Height 15 15-20  20-25 25-30 30-35  35-40 40+
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1.4 Cableado del sistema

1.4.1 Topologia de cableado

El siguiente es el diagrama de topologia de cableado del sistema, lo ayuda a darse cuenta de la
seguridad de todo el sistema y garantizar el funcionamiento normal de todo el sistema.

~ '»' - BN
On the pole i i Cabinet
H A= —————
; Toother devices - i IE Fiber tail Fiber Optical
! i E
1 : To Data Center
i Rg45
! i RJ45
: i
1 1

Terminal
server
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T Tem] -
. 24/12v DC

FY Y

To other devices
—————— -

AC220V
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Light Main Power supply
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i
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]
|
I
|
|
1
1
|
|
I
|
|
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1
|
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1.4.2 Interfaces de camara

La siguiente es la descripcion de cada interfaz de la cdmara, la tabla es una breve introduccion del

numero de serie de la interfaz del 1 al 5:

N | R |

= = = =P
| & | &

AUDIO E ALARM g RELAY ’ E Wiegand E RS485 g - g
i Joncfour - T1] FI[oNg = 1A]18]2A [28 = Do D1eng = D4o- o - f &
F B & = e k3 k& s B
NO Interfaz Descripcion

1 Audio ENTRADA ,GND,SALIDA

2 Entrada/salida de T1, F1, GND

3 Interruptor 1A 1B; 2A 2B

4q Wegand DO,D1,GND

5 RS485 D+,D-,GND

6 LAN RJ45 o PoE (IEEE 802.3at clase 4)

7 Poder DC24V 834mA o DC12V 1.67A
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1.5 Diagrama de instalacion

Puede consultar la siguiente ilustracién para la instalacion real, fije la base en la varilla con un aro,
luego instale el soporte del cardan en la base, luego instale la cdmara en el soporte y cambie el angulo de

instalacion de la cdmara ajustando el soporte del cardan.

DS-1275ZJ-BJH/600 DS-1275ZJ-BJH/127
DS-12782)-HWB DS-17012J/BJH DS-123227)-T/BJH
milimetros milimetros
Aro y soporte Aro y soporte Junta cardan
Aro y soporte Aro y soporte
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Capitulo 2 Configuracién

2.1 Activacion del dispositivo

Pasos:
1. Instale el software SADP en el CD adjunto o descarguelo del sitio web oficial.
2. Ejecute el software.
SADP buscard automaticamente todos los dispositivos en linea en LAN. Los resultados se muestran
en hoja, con el tipo de dispositivo, la direccion IP, el estado de seguridad, el nimero de serie del
@ sapp @ (=]

Refresh

Total number of online devices: 9

MDD | Device Type | Security | P4 Address | Port | Software Version | IPvd Gateway | HTTP Port | Device Serial No.
001 iDS-2CD9022-5Z Active 10.5.0.206 8000 V4.1.1build 1603 10.5.0.254 80 iDS-2CD9022-57 0120170309B0CC...  255.255.255 18-68-cb-0a-db-... 1
002 iDS-2CD9131- Active 105.0.203 2000 V4.1.2build 1605... 10.5.0.254 80 iDS-2CD9131-§ 0120170308B0CCR... 18-68-cb-Oa-db-.. 1
003 iDS-2C0937115 Active 105.0.202 2000 V4.L1build 1612..  0.0.0.0 80 iDS-2CD9371-1 0120170505B0CCR... 255, 18-68-cb-63-cb-f4 1
004 iDS-2CD9131-IS Active 10.5.0.201 8000 V4.1.1build 1703 10.5.0.254 80 iDS-2CD9131-1S 0120160319BOCCR. bc-ad-28-07-53-... 1
005 iDS-2CDY9371-S Inactive 192.0.0.64 8000 V4.1.1build 1603 0.00.0 80 iDS-2CDY9371-S 0120160711BOCCR. bc-ad-28-c6-fc-58 1
006 iDS-2PT1221X-D/S Active 10.5.0.66 2000 V5.47build 1703... 105.0.254 80 iDS-2PT91221X-D/S20170605CCWR... 255, 18-68-cb-b7-0c-c6 0

007 Active 10.5.0.220 8088 V1.1.0build 1703... 10.5.0.254 80 Ds- A20170331CHT40824. 54-c4-15-df 11-¢6 0
008 DS-2CD6362F-IVS Active 10.5.0.15 8000 V5.4.41build 170... 10.5.0.254 %0 DS-2CD6362F-IV§20150321CCWRS., 0-56-e3-7c-68-b8 0
009 DS-2CD2T85FWD-15 Active 105.0.2 2000 V5.4.5build 1701...  10.5.0.254 g0 DS-2CD2TE5FWD-1520170420AAWR...  255.255.255. 18-68-cb-4e-35-.. 0

dispositivo. y mucha otra informacion.
3. Marque la cdmara de captura que se activard para que aparezca la ventana Activar el
dispositivo a |la derecha.
4. Establezca la contrasefia de captura de la cdmara en la ventana emergente.

5. Haga clic en Activar para completar la activacion

@ saop @ o

Total number of online devices: | D Refresh | Activate the Device

ol

~ | Device Type | Security | 1Pv4 Address. | Port | Software Version | IPv4 Gateway | HTTP Port | Device:

001 iDS 10.5.0.206 V4.1.1build 1603... 10.5.0.2" - 24
00 Active 10.5.0.203 8000 V4.1.2build 1605... 10.5.0.254 80 - - 2 ﬁ
00. 10.5.0.202 8000 V4.11build 1612... 0.0.0.0 80 iDS-2CD9371-15 0
004 iDS-2CD9131-IS Active 10.5.0.201 8000 V4.1.1build 1703... 10.5.0.254 80 iDS-2CD9121-1S 0
The device is not activated
005 iDS-2CD9371-S Inactive 192.0.0.64 8000 V4.1.1build 1603... 0.0.0.0 80 iDS-2CD9371-S 0121
006 iDS-2PTt Active 10.5.0.66 8000 V5.4.7build 1703... 10.5.0.254 80 iDS-2PT¢
007 DS-IEB3: Active 10.5.0.220 8088 V1.1.0build 1703... 80
o008 DS-2CD636. Active 10.5.0.15 8000 V5.4.41build 170... 20
You can modify the network parameters after
009 DS-2CD2T85FWD-I5 10.5.0.2 8000 V5.4.5build 1701... 80 the device activation.

6. Verifique la cdmara activada para que aparezca la ventana Modificar pardmetros de red a la
derecha.
Introduzca la direccidn IP de la cdmara, la mascara de subred y la contraseiia de administrador.
Haga clic en Modificar para finalizar la configuracion de IP.

8
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Total number of online devices: | 9 Refresh I Modify Network Parameters

Enable DHCP
O1ID =] Device Type | Security | IPv4 Address | Port | Software Version | IPvd Gateway | HTTP Port | Device Serial No.
001 iDS-2CD9022-5Z Active 10.5.0.206 8000 V4.1.1build 1603, 10.5.0.254 80 iDS-2CD9022-5Z 01
Device Serial No.: |ipg-2CD9371-5 0120160711B0CCH
002 iDS-2CD9131-S Active 10.5.0.203 8000 V4.1.2build 1605... 10.5.0.254 80 iDS-2CD9131-S 0121
IP Address
003 iDS-2CD93711S 2000 V4.11build 1612..  0.0.0.0 80 iDS-2CDO37LIS 0
Port: 8000
004 iDS-2CD9131-1S Active 10.5.0.201 8000 V4.1.1build 1703... 10.5.0.254 80 iDS-2CD9131-IS 0
Subnet Mask:
005 iDS-2CDY9371-S Active 192.0.0.64 8000 V4.1.1build 1603... 0.0.0.0 80 iDS-2CD9371-S 0121
006 iDS-2PTO1221X-D/S Active 10.5.0.66 2000 V5.4.7build 1703... 10.5.0.254 80 iDS-2PTO1221X-D/S2 Gateway: |0.0.00
007 DS-IE633 [FA Active 10.5.0.220 8088 V1.1.0build 1703, 10.5.0.254 80 IPv6 Address:
008 DS-2CD6362F-IVS Active 10.5.0.15 8000 V5.4.41build 170... 10.5.0.254 90 DS-2CD6362F-IVS2C Pu Gateway:
009 DS-2CD2T8SFWD-15 Active 105.0.2 2000 V5.4.5build 1701...  105.0.254 80 DS-2CD2T85FWD-IS .
1Pv6 Prefix Length: o
HTTP Port: |gp
Admin Password: |esesesse
Forgot Password
< »

9.

Modifique la direccién IP del equipo para que esté en el mismo segmento de red que la cdmara.

Internet Protocol Wersion 4 {TCP/IPw4) Properties

General

wou can get IP settings assigned auktomatically if wour network supporks
this capability, Otherwise, wou need ko ask your nebwork adminiskrator
for the appropriakte IP setkings.

1 Obtain an IP address automatically

Use the Following IP address:

IF address: io0 . 5 . 0O .151
Subnet mask: 285 . 255 . 255 . 0O
Default gatewanw: 10 .. 5 . 0O .254

Dbtain DMNS server address auktomatically

Use the fallowing DMS server addresses:

Preferred DRI server: . . .

Alkernate DMNS server:

[[]walidake settings upon exit

[ Ok ] [ Cancel ]

10. Abra el navegador Chrome o IE para conectar la cdmara e ingrese la contrasefia para iniciar

sesion.

Welcome
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2.2 Comprobacion de la version del firmware

Pasos:
1. Vaya a Configuracién > sistema > Configuracién del sistema > Informacién basica

2. Consulte la informacion en Version de firmware.

iDS-TCM403-EIR Live View Playback Picture Configuration Radar

Local
Basic Information Device Status Time Setfings DST Serial Port
System
Basic Information
System Settings
Device Name P CAPTURE CAMERA.
Maintenance
Device No. | 88
Security
Device Type  iDS-TCMA403-EIR

User Management
Overlay Information.  iDS-TCM403-EIR 20220308AL6219886

Network

Firmware Version 5.0.1 240207
Capture Enceding Version 2.1 build 240205
Video Hardware Version

Web Version
Storage

Plugin Version

Event
Mumber of Channels

Mumber of Alarm Input
Nurmber of Alarm Qutput

Smart Module Status

Algorithm Version

UBQOT

2.3 Programa de actualizacidn y reinicio

Pasos:
Vaya a Configuracién > mantenimiento.
1. Elija Firmware.

2. Hagaclic en Actualizar.

10
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3. Reinicie la camara.

iDS-TCM403-EIR Li Playback Picture Configuration Radar 2 aomn E Logout 3% Resn About
Upgrade & Maintenance  Log Search
i Device Maintenance
System Seltings
Maintenance
Reset all ¢ tthe 1P ter Restere
scettings | Restore Factory Settl Restore the device to the inactive status when leaving the factory
Data Export
Network
Configuring Parameters Export
Capture Export
I Export
Upgrade (Note: Update the plug-in before upgrade. The upgrade package is named as XX.dav.) @ @
— [ oo [ e ]
Note Do nof tum off the 1 ade compl

Advanced Settings Display Details ™

2.4 Modificacion de la zona horaria

Pasos:

1. Vaya a Configuracién > Configuracién del sistema > Configuracién de tiempo.
2. Seleccione Zona horaria.

3. Hagaclic en Guardar.

iDS-TCM403-EIR Live View Playback Picture Configuration Radar

Local
Basic Information Device Status Time Settings DST Serial Port

System
Time Zone (GMT+00:00) Dublin, Edinburgh, Le
System Settings
Sync Mode Al
Maintenance
Device Time

Security

User Management

Network

Capture

Video
Storage

Event

2.5 Ajuste de la lente

Pasos:

1. Iralavista en vivo

11
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2. Ajuste de acercamiento o alejamiento, ajuste de enfoque e iris, captura manual para verificar

las imdagenes capturadas.

iDS-TCMA03-EIR

channel ~

PTZ Control

o o & [ =] Picture List Capture All
>

Cenera (1

2.6 Configuracion del parametro de modo de aplicacion

2.5.1 Establecer la captura de monitoreo inteligente

Pasos:
1. Vaya a Configuracion > modo de aplicacion Capure >.
2. Establecer el modo inteligente
3. Establezca el tipo de captura.

iDS-TCM403-EIR Live View Playback Picture Configuration Radar

Local
Application Mode
System
Applicstion Mode  Smar Mede

[Ene? Work Mods: Smart Mede
Capture Smart Mode Recognition Area

Appiication Mode CaptureType  Motor Vehicle, Non-Motor Vehicle

‘Capture Parameters Capture Pictures

Capture Images Capture Intervalims) | 200

Advanced Total Lanes | 1

Radar T
Video
Spesding 1

Storage

Lane1

Event
Lene Direction  From East to West

From Top to Bottom

Linked Lane Ne. 1
Vehicle Type Speed Lim... Speed Limit Abnormal ...
Speed(km/h] . N
Small Car 20 30 40
Big Car 20 30 40

Dibuja lineas de carril.
1) Haga clic en Dibujar linea de carril.

12
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2) Seleccione las lineas de carril predeterminadas, la linea de activacién y la linea del borde derecho,
y arrastre los dos puntos finales de la linea o arrastre toda la linea para ajustar su posicién de acuerdo con

la escena real.
3) Opcional: Haga clic en Redibujar linea de carril para volver a dibujar las lineas.

4) Haga clic en Aceptar.
Se recomienda dibujar la linea de disparo en la posicion que es de 1/3 a 1/4 de la linea del carril. La

altura estandar de los caracteres de la matricula debe ser de 25 a 30 pixeles.

11-15-2621 Mon 16:01:23°7

2.7 Configuracion de los parametros de captura

Pasos:
1. Vaya a Configuracién > Parametros de captura > Parametros de licencia;
2. Seleccione Pais/Regién de acuerdo con los hechos, seleccione Hacia adelante o hacia atras de

acuerdo con la direccién real del vehiculo.

iDS-TCM403-EIR v v Playback Picture Configuration Radar X aomin [ Logout 3 Restat b, PugnDownioad  About [ Liense

Vehicle Feature Picture Encoding and Compasition

Text Overlay

License Parameters  Supplement Light Parameters

License Parameters
MNetwork

Capture
License Plate Recognition (8) Forward Backward

Application Mode

Capture Parameters

Capture Images

3. Vaya a Configuracién > Parametros de captura>Parametros de luz complementarios;
01 es para luz interna, mientras que 102 es para luz suplementaria externa; solo esta disponible el

modo de luz constante;

13
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5. Establezca larelacién de trabajo de 0 a 40 de acuerdo con el requisito de brillo de luz real; Elija controlar
la luz constante por horario, horario o brillo ambiental

iDS-TCM403-EIR Live View Playback Picture Configuration Radar 2 somn [ togew 3 Retan  d, PhgmDownload

Flash Light Paramet ters

ctant Light Mode

2.8 Configuracion de los parametros de imagen

Pasos:
1. Vaya a Configuracién > Parametros de imagen >ICR, cambie el modo ICR.

iDS-TCM403-EIR ve\View  Playback  Picture  Configuration  Radar 2 admn [ logowt 3% Restan b PhgnDownbad  Abow ] License

Local

System

Network:

Schedule Switch
Caplure

No Day-night Made Start Time End Time
Dplice

2.9 Configuracion de parametros de superposicion de texto

Pasos:
1. Vaya a Configuracién > Capturar > Capturar pardmetros > Superposicion de texto.
2. Introduzca la informacion.

3. Haga clic en Guardar.

iDS-TCM403-EIR Liva View layback  Piclwe  Configuraion  Raday L woon B oW 3 Resan 4 PuonDowniosd  Abwr ] Lkemse

| cheokpoint Single Checkpeent Compositan |

Overlay Information List

Fieed informason Location Infarsection Mo Dowca o - Drschon [

14
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2.10 Pruebas

Pasos:
1. Haga clic en Vista en vivo para ingresar a la interfaz de visualizacién en vivo.

2. Hagaclic en Armado en la esquina superior derecha de la ventana

JJJJJ

Channel

8 P CAPTURE CAMERA

®camera0l @ 1§

| Picture List Capture All

PTZ Control
a

SHikvision Digial Technology Co., Ltd. All Righis Reserve

3. Compruebe si se estan cargando matriculas en la lista de imagenes.
4. Haga clic para medir la placa para verificar el pixel de la placa de matricula, la altura
estandar del cardcter de la placa de matricula debe ser de 25-30 pixeles.

15
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2.11 Configuracion del radar

2.11.1Configuracion basica de parametros

1 VeaRadar;

iDS-TCM403-EIR Playback Picture Configuration Radar

Radar Information Lane Diagram Real-Time Image

Software Version  2.0.4(STI77-4_HIKVISION 202012

Lane Parameters ~

e Road Section Mode

Approaching Direction

- ® 38 Cemere 01
= _1, | —

2 Width 3,75/ m A latio
cooanae o s carra — Search e

Advanced Settings V'

[

2 Verifique el estado del radar y la informacidn de la version;

3 Introduzca la altura de instalacién

4  Seleccione el numero de carriles de acuerdo con los requisitos reales de monitoreo;
Seleccione la direccidon de conduccion del vehiculo; Introduzca el ancho de carril de cada carril,
gue se puede establecer un poco mas grande que el real;

5 Ladistancia horizontal desde la ubicacién del dispositivo hasta el centro del area de deteccidn;

Si la ubicacién del dispositivo esta en el lado derecho del area central, el valor es positivo o el

L1 L2 L3
X 4m i 4m i 4 m i
Camera Camera Camera Camera
Middle Line Middle Line Middle Line Middle Line
Distance: -6 Distance: -2 Distance: 0 Distance: 6

valor es negativo
16
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6 El valor es ajustar el dngulo de deflexion entre la trayectoria del radar y la direccién del
vehiculo
Para garantizar que la trayectoria del radar del vehiculo conducido a lo largo de la linea del
carril sea paralela a la linea del carril. Consulte el diagrama a continuacién para conocer la
configuracion.
Nota:

Asegurese de que la desviacidon del angulo esté entre -12°y 12

Track Correction Track Correction

&

Track Correction

2.11.2Calibracion de coordenadas

La calibracion de las coordenadas del radar es para que coincida con la deteccidn de radar y video
La calibracion de coordenadas de radar consiste en dibujar un area de calibracién en el sentido de las agujas
del reloj y, a continuacién, utilizar herramientas de medicién para medir las distancias de coordenadas
horizontales y verticales (x, y) de estos cuatro puntos de coordenadas. El origen de la coordenada es el
centro de la carretera donde se encuentra la posicién horizontal de la instalacion de radar

. La coordenada X representa la distancia horizontal al radar, la coordenada Y representa la distancia
longitudinal al radar y la coordenada X también sigue el principio de que la izquierda es negativa y la derecha

es positiva.

17
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Hay dos modos de calibracidn, uno es la calibracién automdtica y el otro es la calibracién manual. Se

introduciran los dos métodos siguientes, respectivamente.

Coordinate Calibration x

Calibration Mode

Auto Calibration

Ui=26-2010 Tue Li:§icl2

Schematic Diagrag Man

leazre 01

oK cancel

Calibracion automatica:

Coordinate Calibration

Calibration Mode  Auto Calibration

Schematic Diagram

Calibration Status

Right Border Line of Ilane Calibrafion Progres

Set the lant correctly before enabling auto-calibration mode.

Lane Sum 2

Lane Sum 1

Lane Sum 3

1. Seleccione el numero de carriles de acuerdo con la configuracidn real

2. Seleccione el carril correspondiente para ajustar la linea virtual del carril

3. Hagaclic eniniciar

4. Inicie la calibracién automatica, cuando el vehiculo continle pasando, el progreso de la
calibracién alcanzara el 100%

5. Haga clic en finalizar

6. Despuésde lacalibracion, los parametros de calibracion se copian automaticamente en el sistema

de coordenadas

18
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Calibracion manual:

Coordinate Calibration x

Calibration Mode Manual Calibration

210D Tws DLl td

Schematic Diagram Schematic Diagram

Raad Middle Lne
Top View Description
¥:
No.3

4

|

|

|

|

|
B 1
No.1 | Nq.a
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@ 5.800 30.000

-5.800 120.000

[Coordinate Detais

5.600 120.000

& w N s

laazry 01 5.600 30.000

©) [€3)

1. Seleccione el numero de carriles de acuerdo con la configuracién real

2. Seleccione el carril correspondiente para ajustar la linea virtual del carril

3. Haga clic en cada digito, mantenga presionado el botdn izquierdo del mouse para ajustar el area
de calibracién

4. Consulte el diagrama de la cdmara, ingrese los pardmetros de coordenadas en la situacién de
instalacion real

Ajustes avanzados:
Active el modo de depuracién de radar, mantengamanualmente los pardmetros predeterminados,

la distancia de captura y la distancia a la linea de parada se establecen de acuerdo con la posicién de

captura real.

A continuacidn, observe si la trayectoria real del coche que pasa es coherente con la trayectoria de

lainterfaz visual del radar. De lo contrario, ajuste la Correccién horizontal y la Desviacién del angulo para

iDS-TCM403-EIR 4 aomn B Logout

Radar Information Lane Diagram Real-Time Image

Lane Parameters ~

Advanced Settings ~

B [ HerzontlConecton ()] memmm) 5 [as

Angle Devistion () ] mummmmmm() @ [z

E+aiision Digital Technoiogy Co., Lid. A8 Rights Reserved
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gue sean consistentes.
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2.12 Habilitar algoritmo de depuraciéon de informacién de POS

Pasos:

1 Vaya a Configuracién > Capture > servicio de > Sistema avanzado;

2 Habilite la depuracion de informacion de POS del algoritmo.

iDS-TCM403-EIR

Piclure | Configuraion | Rada L admn [ logud % Rebeol 4 PhginDowniosd  Abodt ) License

3 Iniciar grabacion para recopilar informacion de POS

Live View Playback
Channel

@8 1P CAPTURE CAMERA

@ Camers 01 -

Plcture List Capture All

PTZ Control ~

Digitsl Technology Go  Lid. All Rights Reserved

4  Buscar informacién sobre el punto de venta

2.13 Habilitacion de pantalla de guia (conéctese a TVL224-8-5EY)

Pasos:

1. Vaya a Configuracién > Capture > un servicio de captura y reconocimiento de vehiculos de > dvance.
2. Introduzca la funcién y establezca los pardmetros.

3. Hagaclic en Guardar.
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iDS-TCM403-EIR

Local

System

Network

Ca

Application Mode
Capture Parameters
Capture Images
Advanced

Video

Storage

Event

Live View

Traffic Parameters System Service

Checkpoint Parameters

Filter Checkpoint Capture of Same Vehicle

Playback

Picture Configuration

Vehicle Capture and Recognition Service

Radar

Image Service

Guidance Screen Enable

Display Time(s)

Low Speed Color[0:red/1:green/2:yellow]
Middle Speed Color [0: red/1: green/2: y...
High Speed Color{0:red/1:green/2:yellow]
Low Speed Threshold

High Speed Threshold

Day Brightness

Night Brightness

Vehicle Speed Screen P Address and Po...

127.0.0.1:10000

22

X admin

[ Logout



	Capítulo 1 Instalación
	1.1 Descripción general del sistema
	1.1.1 Diseño e implementación del sistema

	1.2 Inspección del sitio
	1.2.1 Condiciones de construcción para la instalación

	1.3 Instalación
	1.3.1 Montaje central (recomendado)
	1.3.2 Montaje lateral
	1.3.3 Requisito de ángulo
	1.3.4 Verificación de píxeles

	1.4 Cableado del sistema
	1.4.1 Topología de cableado
	1.4.2 Interfaces de cámara

	1.5 Diagrama de instalación

	Capítulo 2 Configuración
	2.1 Activación del dispositivo
	2.2 Comprobación de la versión del firmware
	2.3 Programa de actualización y reinicio
	2.4 Modificación de la zona horaria
	2.5 Ajuste de la lente
	2.6 Configuración del parámetro de modo de aplicación
	2.5.1 Establecer la captura de monitoreo inteligente

	2.7 Configuración de los parámetros de captura
	2.8 Configuración de los parámetros de imagen
	2.9 Configuración de parámetros de superposición de texto
	2.10 Pruebas
	2.11 Configuración del radar
	2.11.1 Configuración básica de parámetros
	2.11.2 Calibración de coordenadas

	2.12 Habilitar algoritmo de depuración de información de POS
	2.13 Habilitación de pantalla de guía (conéctese a TVL224-8-5EY)


